Derivadas de Orden Superior

Al derivar una funcion posicidn se obtiene una funcion vectorial; al derivar esta ultima se obtiene una
funcion aceleracidn. La funcion aceleracién es la segunda derivada de la funciéon posicion.

s(t) funcién posicion
v(t) = s'(t) funcion velocidad

a(t) = v'(t) = s”(t) funcién aceleraciéon

La funcidn a(t) es la segunda derivada de s(t) y se denota como s”’'(t), la cual es un ejemplo de
derivada superior. La tercera derivada es la derivada de la segunda derivada. Las derivadas de orden
superior se denotan como:
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Derivadas de Orden Superior

Ejemplos:

dZ
1. Encontrar la d—xz dey = cos®x
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2. Encontrar la d—g de la funciony = Ilnx
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3. Encontrar % de la funciéon f(x) = x> + 2x* — x
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Derivadas de Orden Superior
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4. Encontrar 2z de la funciony = (x*> + 1)
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y = 12x%[3(x3 + 1)2(3x2)] + (x3 + 1)3[24x] | BleilElniels eelgglor sldele[Flaide)

y =108x*(x3 + 1)% + 24x(x3 + 1)3 Reducimos términos
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